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Abstract of EP0511105 

The present invention relates to a rollbearing 
comprising, in a manner which is known per se, 
an external cage (100), an internal cage (120) 
and rollbearing bodies (150) distributed between 
the external cage (100) and the internal cage 
(120), characterised in that one of the cages 
(100) comprises an annular groove (110) and in 
that the rollbearing furthermore comprises an 
annular support (200) carrying a sensor (250) 
and fitted with a peripheral annular channel (220) 
and a segment (300) capable of interacting with 
the annular groove (110) and the annular channel 
(220) in order to immobilise the sensor support 
(200) in translation on the rollbearing cage (100), 
whilst allowing relative rotation between the said 
support and cage. 
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Description 

La presente invention concerne le domaine des 
roulements integrant des capteurs de vitesse. Un 
roulement comprenant les caracte>istiques de la 
premiere partie de la revendication 1 est decrit 
dans EP-A-376 771. 

On a propose* depuis plusieurs annees d'inte- 
grer des capteurs tachymetriques dans des roule- 
ments. De tels dispositifs sont dScrits par exemple 
dans les documents FR-A-2629155, FR-A-2558223, 
FR-A-2625777, US-A-4688951 , US-A-4778286 et 
US-A-4783180. 

De tels dispositifs combinant roulement et cap- 
teur tachym&rique peuvent etre utilises dans tout 
systeme comprenant deux pieces en rotation relati- 
ve, pour contrdler le mouvement relatif de celles-ci. 

La presente invention vise tout particulierement 
le domaine des v6hicu!es automobiles. La presents 
invention n'est cependant pas limitee a cette utili- 
sation particuliere et peut trouver application dans 
le controle de tout systeme comprenant deux pie- 
ces susceptibles de rotation relative. 

Les dispositifs combinant roulement et capteur 
tachymetrique, jusqu'ici proposes, ne donnent pas 
totalement satisfaction. 

La presente invention a pour but de perfection- 
ner les dispositifs existants. 

Un but principal de la presente invention est de 
proposer des moyens permettant un montage sim- 
ple du capteur tachymetrique sur le roulement. 

Un but auxiiiaire de la presente invention est 
de proposer des moyens autorisant le phenomene 
dit de reptation. Celui-ci sera explicit^ par la suite. 

Un autre but auxiiiaire de la presente invention 
est de proposer des moyens autorisant un rSglage 
angulaire simple du capteur. 

Ces buts sont atteints selon la presente inven- 
tion grace a un roulement comprenant les caracte- 
ristiques de la revendication 1 . 

D'autres caracteVistiques, buts et avantages de 
la presents invention apparattront a la lecture de la 
description 66\a\\\6e qui va suivre et en regard des 
dessins annexes donnas a titre d'exemples non 
limitatifs et sur lesquels : 

- la figure 1 represente une vue en coupe 
axiale d'un roulement conforme a un premier 
mode de realisation de la presente invention, 

- la figure 2 represente une vue en coupe 
axiale d'un roulement conforme a un second 
mode de realisation de la presente invention, 

- la figure 3 represente une vue en coupe 
axiale d'un roulement conforme a un troisie- 
me mode de realisation de la presente inven- 
tion, 

■ la figure 4 represente une vue en coupe 
axiale d'un roulement conforme a un quatrie- 
me mode de realisation de la presente inven- 




tion, 

- la figure 5 represente une vue de detail d'une 
gorge annulaire menagee dans une cage de 
roulement, de la rainure menagee dans le 

5 support de capteur, et du segment associe, 

- la figure 6 represente une vue de face, selon 
Paxe, d'un support de capteur conforme a la 
presente invention, 

- la figure 7 represente une vue laterale et en 
70 demi-coupe axiale selon le plan de coupe 

reference VII-VU sur la figure 6, du meme 
support de capteur, 

- la figure 8 represente une autre vue laterale 
du meme support, et 

T5 - la figure 9 represente une autre vue de face, 
selon I'axe, du meme support. 
On apergoit sur les figures 1 annexees des 
roulements conformes a la presente invention com- 
prenant essentiellement : 
20 - une cage externe 100, 

- une cage interne 120, 

- des corps de roulement 150 places entre la 
cage externe 100 et la cage interne 120, 

- un support 200, 

25 - un capteur 250 porte par le support 200, et 

- un segment 300 congu pour lier a translation 
le support 200 et la cage externe 100. 

Selon la representation donnee sur les figures 
annexees, les corps de roulement 150 sont des 

30 billes. L'invention n'est cependant pas limitee a 
cette realisation particuliere. Les corps de roule- 
ment peuvent §tre formes de toute structure 
connue de I'homme de Tart. II peut s'agir par 
exemple de corps cylindriques a section constante 

35 ou de corps tronconiques disposes sur une ou 
plusieurs rangees. 

Sur les figures, I'axe de rotation du roulement 
est reference O-O. 

La geometrie des cages 100, 120 representees 

40 sur les figures annexees n'est bien entendu pas 
limitative et peut faire I'objet de nombreuses va- 
riantes. 

II est prevu generalement un fluide de lubrifica- 
tion, le plus souvent de la graisse, dans I'espace 
45 140 defini entre la cage externe 100 et la cage 
interne 120, qui contient les corps de roulement 
150. Cet espace 140 doit done etre ferme et etan- 
cheifie par des structures de joint placees entre la 
cage externe 100 et la cage interne 120, de part et 
so d'autre des corps de roulement 150. 

On a represente schematiquement sous la re- 
ference 142, sur la figure 2, une telle structure de 
joint classique. 

Cette structure de joint a ete omise sur les 
55 autres figures pour simplifier Illustration. 

Selon la presente invention, Tune des cages, 
plus precisement la cage externe 100 selon la 
representation donnee sur les figures annexees, 
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comprend une gorge 110 apte a recevoir le seg- 
ment 300. Selon la representation donnSe sur les 
figures annexSes, en particulier sur la figure 5, 
lorsque la gorge 110 est formee sur la cage exter- 
ne 100, la gorge 110 est preVue sur la periph6rie 
interne 102 de la cage externe 100 et dirig^e vers 
I'axe de rotation O-O. 

On peut envisager d'utiliser une gorge 110 de 
section droite constante en forme g6ne>ale de U 
delimited par des bords lateraux paralleles entre 
eux. Cependant, de presence, la gorge 110 est 
une gorge a parois divergentes. Plus pr6cis6ment, 
selon la representation donn^e sur les figures an- 
nexees, la gorge 110 est d6Hmit§e par une paroi 
laterale 112 axialement interne, par une paroi late- 
rale 114 axialement externe et par une paroi de 
fond 116. 

La premiere paroi 112, axialement interne, est 
geneValement plane et essentiellement perpendi- 
culaire a I'axe 0-0 de rotation de roulement. Le 
cas echeant, cette premiere paroi laterale 112, 
axialement interne, deiimitant la gorge 110, peut 
etre legerement inclin^e sur Paxe de rotation O-O, 
en direction du centre du roulement dans le sens 
d'un rapprochement de I'axe O-O. 

La seconde paroi 114, axialement externe, est 
au contraire fortement inclined sur I'axe O-O. Elle 
diverge par rapport a la premiere paroi 112 prSci- 
tee en rapprochement de I'axe O-O. En d'autres 
termes, la seconde paroi 114, axialement externe, 
est inclined en direction de l'exte>ieur du roulement 
dans le sens d'un rapprochement de I'axe O-O. 

La seconde paroi 114, axialement externe, peut 
etre plane ou geneValement arrondie sans disconti- 
nuity. 

La seconde paroi laterale 114, axialement ex- 
terne, presente typiquement une inclinaison 
moyenne de I'ordre de 60 • par rapport a I'axe 0- 
0. 

Le fond 116 de la gorge 110 est ge*neYalement 
plan et parallele a I'axe O-O. II se raccorde respec- 
tivement a la premiere paroi laterale axialement 
interne 112 et a la seconde paroi laterale 114 
axialement externe par des zones arrondies conca- 
ves re*fe7enc6es respectivement 113 et 115 sur la 
figure 5. 

L'extension radiale L112 de la premiere paroi 
laterale 112 pr^citee est largement supeVieure a 
l'extension radiale L114 de la seconde paroi latera- 
le 114 pre'cite'e. En d'autres termes, la seconde 
paroi 114 deiimitant la gorge 110 est formed par 
une levre 118 en saillie sur la peripheric interne de 
la cage 100, en direction de I'axe 0-0 et qui 
presente une extension radiale L114 infeVieure a 
l'extension radiale L112 de la premiere paroi latera- 
ls 112. 

De preference la surface exte>ieure 119 de 
cette levre 108 est arrondie convexe, pour faciliter 




la penetration du segment 300 dans la gorge 110. 

Grace aux caract£ristiques qui precedent, 
I'homme de Tart comprendra ais^ment que lorsque 
le segment 300 repose sur la seconde surface 

5 laterale 114 de la gorge 110, la cage correspon- 
dante 100 exerce sur le segment 300, et done sur 
le support 200 associe un effort i I lustre schemati- 
quement sous la reference F2 sur la figure 5, dirige 
vers I'interieur du roulement. 

w La composante axiale F1 de cet effort F2 per- 

met de piaquer une portee d'appui annulaire 210 
formee sur le support 200 contre la premiere paroi 
laterale 112, pour garantir retancheite du roulement 
et eviter toute vibration du support 200. 

75 Le support 200 est forme essentiellement 

d'une structure annulaire centre sur I'axe 0-0 de 
rotation du roulement. Ses dimensions radiales 
sont adapters a I'espace 140 forme entre la cage 
1 00 et la cage interne 1 20, de sorte que le support 

20 200 puisse etre place entre celles-ci. En d'autres 
termes, la surface peripherique, radialement exter- 
ne du support 200 etant de preference etagee, 
cette surface peripherique radialement externe du 
support 200 est generalement compiementaire de 

25 la surface peripherique radialement interne de la 
cage externe 100. De meme, la surface peripheri- 
que radialement interne du support 200 doit etre 
adaptee a la surface peripherique radialement ex- 
terne de la cage interne 1 20. 

30 Le support 200 peut etre realise a I'aide de 

tout materiau connu approprie. De preference, se- 
lon Pinvention, le support 200 est realise par mou- 
lage de matiere thermoplastique, tres preferentiel- 
lement par surmoulage sur le capteur 250. 

35 Comme indique precedemment selon la pre- 
sente invention, le support 200 est pourvu sur sa 
surface peripherique, d'une rainure annulaire 220. 
Plus precisement encore, selon les figures an- 
nexees, le support 200 etant congu pour etre fixe a 

40 I'aide du segment 300 sur la cage externe 100, la 
rainure annulaire 220 est formee sur la surface 
peripherique radialement externe du support annu- 
laire 200. 

Une nervure 212 definissant la portee d'appui 
45 annulaire 210 precitee, separe cette portee d'appui 
210 et la rainure 220. On comprendra que la lar- 
geur axiale de la nervure 212 doit etre adaptee de 
sorte que lorsque la portee d'appui 210 repose 
contre la premiere paroi 112 de la gorge 110, le 
so segment 300 soit place en regard de la seconde 
paroi 114. 

Selon le mode de realisation represente sur les 
figures 1, 3 et 4, le segment 300 presente une 
section droite circulaire. En d'autres termes, le 
55 segment 300 est alors un segment torique. 

En revanche, selon le mode de realisation pre- 
ferentiel represente sur les figures 2 et 5, le seg- 
ment 300 conforme a la presente invention presen- 
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te une section droite ge'neValement rectangulaire, 
allonge" en direction radiale et a angle arrondi. 

Plus pr6cis£ment encore, selon le mode de 
realisation reprSsente sur la figure 5, le segment 
300 est d6limit6 par deux surfaces principales 302, 
304 parallelement entre elles et orientees radiale- 
ment par rapport a I'axe O-O, c'est-a-dire orthogo- 
nales a cet axe, ainsi que par deux surfaces pe>i- 
pheViques 306, 308 respectivement radialement in- 
terne et radialement externe. Les surfaces periphe- 
riques 306 et 308 s'etendent gSneValement paralle- 
lement a I'axe O-O. Ainsi les surfaces principales 
302, 304 et les surfaces secondaires 306, 308 sont 
g^neralement planes. La surface peripherique 306 
radialement interne et reliee respectivement aux 
surfaces principales 302 et 304 par des zones 
arrondies 301 , 303, tandis que la surface peripheri- 
que radialement externe 308 est raccord6e respec- 
tivement aux surfaces principales 302, 304 par des 
zones arrondies 305, 307. 

On a repr^sente sur la figure 5 en traits inter- 
rompus, la geometrie de la gorge 110 et des 
positions correspondantes du segment 300 en cas 
de forte tolerance de fabrication pour la cage 100. 
La figure 5 montre ainsi que le systeme de fixation 
conforme a la presente invention autorise des tole- 
rances tres laches. L'Spaisseur L300 du segment 
300 est nettement infeVieure a la largeur de la 
gorge 110. Elle est aussi inferieure a la largeur 
L220 de la rainure 220. 

Un joint d'etancheite 160, de preference tori- 
que, est prevu entre la cage interieure 120 mobile 
et le support 200. De preference, ce support 200 
est muni d'une portee 230 complementaire d'une 
partie de I'enveloppe externe du joint 160 et qui 
repose sur celui-ci. Ainsi, retancheite de I'espace 
140 est definie d'un cote par la portee d'appui 210 
reposant sur la paroi laterale 112 de la gorge 110, 
de I'autre par le joint 160 sur lequel repose la 
portee 230 formee sur le support 200. 

De preference, comme represente sur les figu- 
res annexees, le joint d'etancheite 160 est loge 
dans une gorge correspondante formee sur la peri- 
pherie radialement externe de la cage interne 120. 

Le capteur 250 peut etre forme de toute struc- 
ture connue de I'homme de Tart. Le capteur 250 
porte par le support 200 peut etre forme par exem- 
ple d'une sonde a effet Hall placee en regard d'une 
bague polaire \\6e a la cage interne 120. On a 
represente schematiquement une telle bague sous 
la reference 122 sur les figures annexees. Cette 
bague 122 peut faire I'objet de nombreuses varian- 
tes. Sa geometrie ne sera done pas decrite en 
detail par la suite. 

Par ailleurs, la presente invention n'est pas 
limitee a ('utilisation d'une sonde a effet Hall. 

D'une facon plus generate, le dispositif com- 
prend un transducteur 250 porte par le support 200 




et congu pour detecter les passages successifs 
d'un element prevu sur la cage mobile 120. 

Sur les figures, les fils de sortie de la sonde a 
effet Hall 250 sont references 252. 

5 Le support 200 peut etre forme d'une piece 

unique en matiere thermoplastique. 

II peut s'agir par exemple de polyetherimide, 
charge de fibres de verre, tel que le produit com- 
mercialise par la Societe GENERAL ELECTRIC 

io sous la denomination ULTEM. 

Comme indique precedemment, le support 200 
peut plus precisement etre surmouie sur le trans- 
ducteur 250. 

De preference, le support annulaire 200 com- 

75 prend au moins une extension axiale 230, par 
exemple au niveau du transducteur 250. Cette ex- 
tension axiale 230 peut 6tre utilisee lors de I'orien- 
tation angulaire du support 200 et du transducteur 
250 associe autour de I'axe O-O. L'extension axiale 

20 230 peut egalement servir de butee pour immobili- 
ser le support 200 a rotation autour de I'axe O-O. 

Par ailleurs, comme represente sur les figures 
3 et 4, le support 200 peut §tre forme de diffe ren- 
tes pieces presentant des caracteristiques mecani- 

25 ques differentes. Cette disposition est interessante 
pour ameiiorer retancheite du systeme et absorber 
les eventuels faux-ronds des composants tour- 
nants. On a represente par exemple sur la figure 3, 
un support 200 forme par combinaison d'un ele- 

30 ment rigide radialement externe 202, dans lequel 
est forme la rainure 220, et d'un element 204 
radialement interne, en materiau plus souple, et en 
forme de levre, qui repose sur le joint annulaire 
torique 160. 

35 On a egalement represente sur la figure 4 un 
support 200 forme par combinaison de deux ele- 
ments rigides 205, 206, respectivement radiale- 
ment externe et radialement interne, et d'un ele- 
ment intermediaire 207 en materiau plus souple, 

40 place entre les deux elements precites 205 et 206. 
Dans ce cas la rainure annulaire 220 est formee 
dans reiement 205 radialement externe, tandis que 
reiement 206 radialement interne repose sur le 
joint 160. 

45 Comme indique precedemment reiement 204 

est realise en un materiau plus souple que reie- 
ment 202 et de meme reiement intermediaire 207 
en un materiau plus souple que les elements 205, 
206 qui I'encadrent. 

so A titre d'exemple non limitatif, les elements 

202, 205 et 206 peuvent etre formes en polyamide, 
tandis que les elements 204 et 207 peuvent etre 
realises a I'aide de caoutchouc nitrile. 

Le segment 300 peut egalement faire I'objet de 

55 difMrents modes de realisation. 

Le segment 300 est de preference un segment 
metallique fendu radialement. Ainsi, le segment 
300 peut etre contracts dans la rainure 220 du 
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support, puis relache pour s'expanser dans la gor- 
ge 110. Le segment 300 est alors de preference 
forrn^ en acier a ressort au silicium. Toutefois, le 
segment 300 n'est pas limite* a ce mode de realisa- 
tion particulier. Par exemple, le segment 300 pour- 5 
rait etre forme a partir de materiau a m^moire de 
forme. 

La structure conforme a la presente invention 
autorise un montage simple et irreversible. Elle 
autorise une orientation angulaire de Pappendice w 
de sortie eiectrique 230, autour de I'axe 0-0 apres 
assemblage sur le roulement : en effet le segment 
300 laisse le support 200 libre de rotation par 
rapport a la cage 100 au-dessus du couple de 
maintien exerce par la force d'expansion du seg- is 
ment 300 sur la cage fixe 100. Le segment 300 
eiimine toute vibration du support 200. II garantit 
grace a Peffort F une parfaite etancheite du roule- 
ment a la poussiere. 

La structure conforme a la presente invention 20 
autorise egalement le phenomene dit de "repta- 
tion". 

L'homme de Tart sait en effet que dans un 
roulement, il est frequent que la bague dite fixe ait 
cependant tendance a se deplacer en rotation par 25 
rapport a un chassis fixe en raison du couple 
agissant sur cette bague fixe par I'intermediaire 
des corps de roulement. 

En d'autres termes, selon la presente invention, 
le support 200 et le transducteur 250 peuvent etre 30 
immobilises a rotation par rapport au chassis fixe 
grace notamment a I'extension axiale 230, alors 
que la bague 100 fixe peut, si necessaire, se 
deplacer legerement a rotation autour de Paxe 0-0 
par rapport au chassis fixe. 35 

Par ailleurs, la structure conforme a la presente 
invention, autorise si necessaire le demontage du 
support 200 et du transducteur 250. 

Selon une autre variante de realisation, on peut 
cependant prevoir de bloquer le support 200 et le 40 
segment 300 sur la bague de roulement 1 00 asso- 
ciee, par exemple en injectant un materiau polyme- 
re dans la gorge 110 et la rainure 220. Cette 
injection de polymere peut etre realisee par exem- 
ple a Paide d'un trou forme dans le flasque de 45 
couverture du roulement. 

Bien entendu la presente invention n'est pas 
limitee aux modes de realisations particuliers qui 
viennent d'etre decrits mais s'etend a toutes va- 
riantes conformes aux revendications. 50 

Ainsi par exemple, on peut prevoir d'adapter la 
presente invention sur un roulement dont la cage 
fixe serait non plus la cage externe 100, mais la 
cage interne 1 20. 

Dans ce cas, il est bien entendu necessaire de 55 
prevoir la gorge 110 sur la surface peripherique 
radialement externe de la cage interne fixe 120 et 
de former la rainure 220 en regard sur la peripherie 
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radialement interne du support 200. 
Revendications 

1. Roulement comprenant de fagon connue en 
soi, une cage externe (100), une cage interne 
(120) et des corps de roulement (150) repartis 
entre la cage externe (100) et la cage interne 
(120), Pune des cages (100) comprenant une 
gorge annulaire (110) et le roulement compre- 
nant en outre un support annulaire (200) por- 
tant un capteur (250) caracterise par le support 
annulaire (200) muni d'une rainure annulaire 
peripherique (220) et par un segment (300) 
apte a interferer avec la gorge annulaire (110) 
et la rainure annulaire (220) pour immobiliser 
le support de capteur (200) a translation sur la 
cage (100) du roulement, tout en autorisant 
une rotation relative entre ceux-ci. 

2. Roulement selon la revendication 1 , caracterise 
par le fait que le support (200) est congu pour 
§tre loge entre la cage externe (100) et la cage 
interne (120). 

3. Roulement selon Pune des revendications 1 ou 

2, caracterise par le fait que la rainure (220) 
est prevue sur une surface peripherique du 
support (200). 

4. Roulement selon Pune des revendications 1 a 

3, caracterise par le fait que la gorge (110) 
presente une section divergente. 

5. Roulement selon Pune des revendications 1 a 

4, caracterise par le fait que la gorge (110) 
comprend une paroi laterale (114), axialement 
externe, fortement inclinee sur Paxe de rotation 
(O-O). 

6. Roulement selon Pune des revendications 1 a 

5, caracterise par le fait que la gorge (110) 
comprend une paroi laterale (112), axialement 
interne, sensiblement orthogonale a Paxe de 
rotation (O-O). 

7. Roulement selon Pune des revendications 1 a 

6, caracterise par le fait que le segment (300) 
presente une section droite sensiblement cir- 
culaire. 

8. Roulement selon Pune des revendications 1 a 
6, caracterise par le fait que le segment (300) 
presente une section droite generalement rec- 
tangulaire. 

9. Roulement selon Pune des revendications 1 a 
8, caracterise par le fait que le segment (300) 
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est un segment metallique fendu radialement. 

10. Roulement selon la revendication 9, caractSrise* 
par le fait que le segment (300) est realise en 
acier. 5 

11. Roulement selon Tune des revendications 1 a 
8, caracte>ise* par le fait que le segment (300) 
est realise* en materiau a mSmoire de forme. 

w 

12. Roulement selon Tune des revendications 1 a 

1 1 , caracteVise" par le fait que le support (200) 
est realise en matiere thermoplastique. 

13. Roulement selon Tune des revendications 1 a 75 

12, caracterise par le fait que le support (200) 
est realise* par combinaison de plusieurs ele- 
ments (202, 204 ; 205, 206, 207) prSsentant 
les caracteVistiques mScaniques differentes. 

20 

14. Roulement selon Tune des revendications 1 a 

13, caracte>ise* par le fait que la cage fixe de 
roulement est la cage exte>ieure (100) et que 
celle-ci est munie de la gorge (110). 

25 

15. Roulement selon Tune des revendications 1 a 
13, caracteVise* par le fait que la cage fixe du 
roulement est la cage interne (120), et que 
celle-ci comprend la gorge (1 10). 

30 

Claims 

1. Rolling-contact bearing comprising, in a way 
known per se, an outer cage (100), an inner 
cage (120) and rolling bodies (150) which are 35 
distributed between the outer cage (100) and 

the inner cage (120), one of the cages (100) 
comprising an annular groove (110) and the 
bearing further comprising an annular support 
(200) bearing a sensor (250) characterized by 40 
the annular support (200) equipped with a pe- 
ripheral annular slot (220) and by a ring (300) 
capable of interfering with the annular groove 
(110) and the annular slot (220) in order to 
immobilize the sensor support (200) in terms 45 
of translation on the cage (100) of the bearing, 
whilst allowing a relative rotation between this 
support and this cage. 

2. Rolling-contact bearing according to Claim 1, 50 
characterized in that the support (200) is de- 
signed to be housed between the outer cage 
(100) and the inner cage (120). 

3. Rolling-contact bearing according to one of 55 
Claims 1 and 2, characterized in that the slot 
(220) is provided on a peripheral surface of the 
support (200). 
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4. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 3, characterized in that the groove 
(110) exhibits a divergent cross section. 

5. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 4, characterized in that the groove 
(110) comprises an axially outer lateral wall 
(114) which is greatly inclined with respect to 
the axis of rotation (O-O). 

6. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 5, characterized in that the groove 
(110) comprises an axially inner lateral wall 
(112) which is substantially orthogonal to the 
axis of rotation (O-O). 

7. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 6, characterized in that the ring 
(300) exhibits a substantially circular cross 
section. 

8. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 6, characterized in that the ring 
(300) exhibits a generally rectangular cross 
section. 

9. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 8, characterized in that the ring 
(300) is a radially split metal ring. 

10. Rolling-contact bearing according to Claim 9, 
characterized in that the ring (300) is made of 
steel. 

11. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 8, characterized in that the ring 
(300) is made of a material with shape mem- 
ory. 

12. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 11, characterized in that the sup- 
port (200) is made of a thermoplastic sub- 
stance. 

13. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 12, characterized in that the sup- 
port (200) is made by combining several ele- 
ments (202, 204; 205, 206, 207) exhibiting dif- 
ferent mechanical characteristics. 

14. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 13, characterized in that the sta- 
tionary bearing cage is the outer cage (100) 
and that the latter is equipped with the groove 
(110). 

15. Rolling-contact bearing according to one of 
Claims 1 to 13, characterized in that the sta- 
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tionary cage of the bearing is the inner cage 
(120) and that the latter comprises the groove 
(110). 

Patentanspriiche 5 

1. Walzlager, welches in an sich bekannter Weise 
einen AuBenring (100), einen Innenring (120) 
sowie zwischen dem AuBenring (100) und dem 
Innenring (120) verteilte Walzkorper (150) auf- w 
weist, wobei einer der Ringe (100) mit einer 
ringformigen Nut (110) versehen ist und das 
Walzlager weiterhin einen ringformigen Trager 
(200) aufweist, der einen Aufnehmer (250) 
tragt, dadurch gekennzeichnet, daB der ringfor- 75 
mige Trager (200) mit einem ringformigen, auf 
dem Umfang liegenden Einschnitt (220) verse- 
hen ist, und durch ein Segment (300), das 
dazu geeignet ist, mit der ringformigen Nut 
(110) und dem ringformigen Einschnitt (220) 20 
zusammenzuwirken, urn den Trager (200) des 
Aufnehmers an einer Translationsbewegung 

auf dem Ring (100) des Walzlagers zu hindern, 
hingegen eine relative Drehung zwischen die- 
sen beiden Teilen zuzulassen. 25 

2. Walzlager nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Trager (200) so ausgelegt 
ist, daB er zwischen dem AuBenring (100) und 
dem Innenring (120) aufgenommen werden 30 
kann. 

3. Walzlager nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB sich der Einschnitt (220) 

auf einer Umfangsfiache des Tragers (200) 35 
befindet. 

4. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Nut (110) 
einen divergenten Querschnitt aufweist. 40 

5. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Nut (110) 
eine in Achsrichtung auBenliegende Seiten- 
wand (114) aufweist, die in Bezug zur Dreh- 45 
achse (O-O) stark geneigt ist. 

6. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Nut (110) 
eine in Achsrichtung innenliegende Seitenwand 50 
(112) aufweist, die zur Drehachse (O-O) im 
wesentlichen senkrecht ist. 

7. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Segment 55 
(300) einen im wesentlichen kreisfdrmigen 
Querschnitt aufweist. 
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8- Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Segment 
(300) einen im allgemeinen rechtwinkligen 
Querschnitt aufweist. 

9. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Segment 
(300) ein in Radialrichtung geschlitztes, metalli- 
sches Segment ist. 

10. Walzlager nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Segment (300) aus Stahl 
besteht 

11. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Segment 
(300) aus einem Material mit Formgedachtnis 
besteht. 

12. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Trager (200) 
aus thermoplastischem Material besteht. 

13. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Trager (200) 
aus einer Kombination mehrerer Elemente 
(202, 204; 205, 206, 207) mit unterschiedlichen 
mechanischen Eigenschaften besteht. 

14. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB der feststehende 
Ring des Walzlagers der AuBenring (100) ist 
und daB dieser mit der Nut (110) versehen ist. 

15. Walzlager nach einem der Anspruche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB der feststehende 
Ring des Walzlagers der Innenring (120) ist 
und daB dieser die Nut (110) aufweist. 
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FIG. 3 
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